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[~ DMVS, DTM, Digitalizace stavebniho fizeni
[ GeolnfoStrategie+

[” Dopady Koncepce zavadéni BIM na NIPI v CR
[ Vyznamné projekty vefejné spravy, INSPIRE
[~ Standardizace Gzemniho pldnovani a UAP

" Smart City a GIS, 10T, uméla inteligence v
geoinformatice, kyberneticka bezpecnost

[ Otevfend (geo)data, vyména (geo)dat, komunikaéni forméaty a datové modely
[ GIS a geoportaly pro veFejnou spravu a uZivatele

[ 3D GIS pro vefejnou spravu

[~ Vzdélavaniv GIS

[ Vybrané legislativni aspekty v geoinformatice

[ Mobilni GIS aplikace a jejich zapojeni do procel ve vefejné spravé



o 1 for Geoinformatior
Ceshd asociace pro geoinformace

CAGI

GIVS 2025

¥ Vyuziti geoinformaénich technologii v dopravé
[¥" Inovace a technologické novinky v GIS

Abstrakt

Mobilni mapovani se stalo kli¢ovym néstrojem pro vytvareni digitalnich dvojcat, ktera jsou
nezbytna pro rozvoj inteligentnich mést (Smart City) tim, Ze umoziuje sbér piesnych a
aktualnich prostorovych dat. Tato technologie vyuziva pokrocilé senzory a zafizeni, jako jsou
systémy laserového skenovani LIDAR (Light Detection and Ranging), kamery a GPS, které
jsou instalovany na vozidlech piipadné dronech. Ukazky téchto postupti a technologii budou
soucasti prezentace.

Naptiklad v dopravé 1ze mobilni mapovani vyuzit k monitorovani a fizeni dopravnich toka v
readlném cCase. Pomoci geografickych informacnich systémi (GIS) a umélé inteligence (Al)
mohou meésta analyzovat data o pohybu vozidel a chodcti, predpovidat dopravni zacpy a
navrhovat alternativni trasy. Timto zplisobem mohou mésta zlepsit plynulost dopravy, snizit
emise a zvysit bezpecnost na silnicich.

Al hraje kliCovou roli v analyze obrovského mnozstvi dat generovanych mobilnim
mapovanim a jeji algoritmy umoznuji automatizaci ve vyhodnocovani typt objektt. Tyto
postupy jiz nyni ukazuji obrovsky potencidl pro rozvoj smérem k autonomnim procestim,
které by mohly zcela transformovat zplsob, jakym nejen mésta funguji. Tyto nové
technologie budou zasadni pro optimalizaci vySe uvedenych méstskych infrastrukturnich
procesu a fizeni dopravy.

Ptedvedeme si nejnovejsi novinky v oblasti mobilniho mapovani, vyhodnocovani dat pomoci
Al a propojeni s GIS, které bude déle rozvinuto v navazujici prfednasce.



