
Pasportizace a mapov® aktualizace z UAV



VĨhody vyuģit² UAV

Flexibilita vyuģit²

Online kontrola letu

Moģnost kontroly v ter®nu

Vysok® rozliġen² vĨstupŢ

Niģġ² n§klady

Variabilita senzorŢ



MAPOV£ AKTUALIZACEDIGITĆLNĉ VħSTUPY

ÅAktualizace mapovĨch podkladŢ

(nov® stavby, star® podkladyé)

ÅZlepġen² podrobnosti mapy

(lepġ² obrazov® rozliġen²é)

ÅMapov§n² dle pŚ²rodn²ch a specifickĨch

podm²nek (zemŊdŊlstv²/fenof§ze, 

pasporty/oblaļnosté)

ÅMapov§n² aktu§ln²ch ud§lost² 

(povodnŊ, sesuvy, polomy, muniļn² 

sklady, hav§rieé)

ÅPasportizace 

(hŚbitovy, zeleŔ, komunikaceé)

ÅAktu§ln² digit§ln² mapy

(aktualizace technickĨch map, archeologie,

povodŔov® hladiny, mapy tŊģby v lomech)

ÅDigit§ln² modely povrchu (sesuvy, 

lomy, povrchov® doly, stavbyé)

ÅSpeci§ln² vĨstupy (vĨpoļty kubatur, 3D 

modely, termovizn² a jin® spektr§ln² mapy)



AKTUĆLNĉ MAPY ïpovodnŊ 2013 Praha



AKTUĆLNĉ ORTOFOTOMAPY ïsesuv na D8



AKTUĆLNĉ ORTOFOTOMAPY ïlom Mokr§-Hor§kov



AKTUĆLNĉ ORTOFOTOMAPY ïzemŊdŊlsk® plochy



AKTUĆLNĉ ORTOFOTOMAPY ïvyloven® rybniļn² soustavy



PODKLADY PRO PROJEKTY -SnŊģka


